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普賢岳
大火砕流
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遠隔操縦ロボットの開発
国土交通省九州技術事務所との共同開発

超遠隔制御
システム開発
（バックホウ）
1979年～

VRによる遠隔操作
　　システム開発
50GHz無線
　　システム開発

テレアースワーク
（土工）システム
の開発

テレ･エレクションシステム
の開発

PCaブロック
技術審査
証明取得

インターネットによる
自律分散制御システムの開発

i-modeを利用した
遠隔制御システムの開発

無線LANシステム
の開発

無人測量システムの開発

鋼製スリット施工システムの開発

遠隔操縦ロボットの施
工の効率化検討
国土交通省九州技術
事務所との共同開発

ゴム人工筋による
遠隔操縦ロボットの
開発

双腕型遠隔操縦
ロボットによる
地盤調査システム開発

SS無線制御
システム開発

フジタの無人化施工技術開発と災害復旧


